등 록 특허 10-2241701 


[рга 


^ (19) 대 한 민 국 특 허 청 (KR) (45) 공 고 일 자 20214049199 
(11) 등 록 번호 10-2241701 
(12) 등 록 특 허 공 보 (81) (24) 등 록 일 자 202111049139 
51) 국 제 특 허 분 류 (Int. 01.) (73) 특 허 권 자 
GOIM 17/03 (2019.01) B62D 55/205 (2006.01) 대한민국 
52) 02( 특 허 분 류 
СОШ 17/03 (2019.01) (72) 발명자 
B62D 55/205 (2013.01) 박 진 서 
21) 출 원 번호 10-2018-0158111 경상남도 창원시 의 창구 동 을 동 음 로 196 칠 성 그 
22) 출 원 일 자 2018 년 12 월 10 일 린 아 파트 102 동 1305 호 
심 사 청 구 일자 _ 2018 년 12 월 10 일 우 갑 식 
65) 공 개 번호 10-2020-0070688 경상남도 김 해시 진영읍 장 등 로 94 번 길 중흥 3 차 
43) 공 개 일 자 2020 년 06 월 18 일 리버티 306 동 1003 호 
56) 선 행 기 술 조 사 문헌 


KR1020070067493 А* 
* 는 심 사 관 에 의하여 인 용 된 문헌 


전체 청 구 항 수 : 5 항 심사관 ] 정 엽 
(54) 발 명 의 명칭 궤도 핀 이 동 량 측 정 방법 및 궤도 핀 이 동 량 측 정 장치 

(57) 요 약 

본 발 명 은 전 차 의 궤도 노 후 / 마 모 수 준 을 검 사 하는 방법 및 기 구 에 관한 것이다. 더욱 상 세 하 게 는 궤 도 몸체 내의 
핀 의 이 동 량 을 측 정 하 여 고무 부 싱 의 마모 정 도 를 측 정 하는 방 법 과 이에 최 적 화 된 측 정 장 치 에 관한 것 

이를 위하여 본 발 명 은 전차 패드 교 환 형 궤 도 의 노 후 / 마 모 수 준 을 측 정 하는 방 법 에 있어서, 측정 장 치 를 538 
( 뒷 면 에 계속) 

ПЗЕ 로 - 도 1 


См 7 

| 
궤도 몸 체 로부터 ш 끝 단 까 지의 거 리 를 측정 |< 1 

| 
상기 саи 빼서 ж. аа 

| 

상기 й 이 동 량 의 

절 댓 값 이 기 준 범위 ~ 5з 


10-2241701 


등 록 특허 


이 동 량 
숭 하는 단 계 를 


빼서 
Д >= 


яа 


합격 여 부 를 


=] 


© 


지 판단 


제 3 결 합 부가 3 개 이 


하는 


대일 대응 


п 0 ту Аш о) Шо <| < 
Чу) 0 = т МО 
оар 0 т 10 р 
ту 12 과 #0 юр о Јр Ф 
Сол уу № Ж 
а = 1 ар уң © 
ле т, 
о: е ши 4 
оү тр тг 9 }Ш ОШ у 
д- № од юр 2 
аут 
т т 
МЕТЕ 
== у х 5 
тр атт 
< Што ж). 
С Ч 
ш ъъ т р 
Жору с 바오 Ооу ШЫ 
보 이 움 비루 рд то 
3р бо 4р 시 п Ш тр та 
~ 
가 0 =ош ОМ 
АЦ т 건 
ЮП ТОТ о с Л по т 
м ате < т 
Е О 
ПЕ р А 해 
т | © ол 이 전 
06 회 , 고고 а: 
тра Мт 
© — == 0 ы 
зот 
и 0 5 л од 
юа р 애도 아름 
Ме е ш От фо. 
= р ош 그 то Ж! 
Есе а 
~ ЭБ 개수 Ж 
ә ор 9 КЁ ср ~ 
해석기 2 
ㅎ ЖШ Н 과 Ж КГ 
© щщ Ол 
а Б др 
п дуо ТШ 700 
В 자 т р т Г 9 
оз т 
о ло р Ж Жото 영호 
~ 2 т. HN 
ЕТЕ - 
М лш, 비 호 <] 
Ж 00 о 106 то 
т © ту ОШ т о ШШ бу 


} 는 것에 


포 함 히 


о 
그 


창 


10-2241701 


등 록 특허 


명 세 А] 


청 구 봄 위 
청 구 항 1 


삭제 


청 구 항 2 


삭제 


청 구 항 3 


지 처 리 된 미 끄 럼 방 지 부 (202) 와 , 타 단 에 연결 


їл 


한 
ч 


кед 
МЕ 


제 4 결 합 부 (304) 가 더 


하는 


‚ 타 단 에 상기 제 2 결 합 부 와 대응 


함 되고 


д 
КА 


= 제 3 결 합 부 (303) 가 371 이상 


ㅎ 


연 결 대 (300); 


} 는 슬 라 이 드 축 (400); 
구 조 로, 내 


포 함 ㅎ 


(404) 를 


은 상기 


단면 
링 이 삽 입 되는 몸 체 부 (501) 와 , 


브 
Т 


에 제 6 결 합 부 (502) 가 


스프 


(400) 과 


드 축 


라이 


т= ж. 
— п 


슬 라 이 


되며, 타 단 은 상기 


한 
рт 


x 


로 투 시 창 (700) 과 결 합 되기 위한 투시 


(702) 가 그어진 


브 
Г: 


Р Жыш. ~ 
하는 검 정 눈금 


창 (700); 


청 구 항 4 


드 축 (400) 의 


라이 


부 (302) 의 제 3 결 합 부 (303) 에 


합 


(400) 의 제 5 결 


드 축 


정 부 (102) 끝단 서 로 간 의 높 이 차가 5500 이 고: 


에 있어서, 


항 


또는 제 4 


+ 


97 


제 3 


160 
ГЕ 


о 


ША 


10-2241701 
경사지 등 


т] 
ж 


호 


+ 
5: 


А 


=== 5 
=, 


тї 


하고 전 시 에는 


ㅎ 


츠 
~ 


고 


구 


| 위해 핀 이 


о 


한다. 
а 


Ж 


] 


회 


} 는 역 함 으 
= е 


ㅎ 


최소 비 용 과 정 비 활 동 으로 신 뢰 성 (Reliability), 가 용 성 (47831131011117), 정비 


지 반 에서 주행 가 능 하 도록 하는 기능 그리고 수직 장애 


т 그것이 


시 에 는 


3 


у 
5 


도록 


연결 


또한 퀘 도가 동적 상 태 일 때 충 격 과 소 


하는데 있다. 


о 


1 


т 
ж 
А 
- 
© 


= 


의 궤 


4 


= 


© 


전 투 장비 


1 
대 


하 


о 


전차 또는 장갑차 
일 반 적 으로 퀘 도는 서로 


н 경기 © 


상기 투 시 창의 재 질 은 아 크 릴 이며, 
군 에서 운영 


성 (Maintainability) 
의 장 애 물 에서도 기 동 이 가 


청 구 항 8 


[0001] 
[0002] 
[0003] 
[0004] 


оп 


1 
도 


А, 예 비 궤 


о 


Мор 


히 


성 이 매우 제 한 된 다. 게다가 퀘 도 전 단 시 에 는 전복 및 2 차 


궤도 탈거 정 비 시 4 명 이 4 시 간 을 소요 
검정 결과 주 행 거 리 ( 사 용 기 간 ) 에 따라서 


하다. 
다. 


о 


품은 125.4200 인 데 그것이 


마 모 가 진 행 되며, 마 모 가 
| 게 된다. 따라서 퀘 
신 
식 별 이 


피 치 가 


о 


~ 
“= 


=. 
= 


거 후 에 나 검 사 가 가능 


+ 반 생 전 


о 


성 이 매우 증대 
즈 


사 이 의 거 리 인 궤 


[0005] 
[0006] 
[0007] 
[0008] 


하 


10-2241701 
발 생 ㅎ 


차가 크게 


© 
17 될 수 없었다. 따라서 상기 9 


= 


등 록 특허 


츠 
=*5 


과제 


로 


т 


상기 궤도 


발 명 의 내용 


해 결 하려 
[0011] 


[0009] 
[0010] 


버 


하여 + 


} 게 지원 


ㅎ 


대 시 키고 적 시 정 비가 가능 


} 여 사용자 정비 효 과 성과 


고 호] 
о 


제 3 결 합 부 (303) 가 3 개 이 


} 되 며 상기 제 5 결 


©! 
=) 


그 
포 


5500 이 고, 상기 기준 범 위 는 0 ~ 40 인 


о 


제 5 결 합 부 (402) 가 


성 보 장 으 로 전시 100% 
본 값 
하는 


о 


, 상기 기 


이 


= 
[= 


베 서 эй 이 동 량 을 도출 


사용자 
제 1 결 합 부 와 대응 


기 


~ 
으 


= 


} 
상 


о 


은 상기 


단면 


로 비 어 있고 내부 


인 


상기 거 리 에서 기본값 


전 투 부 대 에 서 정비 
잡 이 (200), 


그리고 


[0012] 
[0015] 
[0017] 
[0018] 
[0019] 
[0020] 
[0022] 
[0023] 
[0024] 


[0025] 


더 


Кед 
= 


시 창 과 결 합 되기 위한 투 시 창 장 착 홈 (603) 


Ш- 


10-2241701 


등 록 특허 


(700) 


[0028] 


체 내에 


도돌 


а 전차 퀘 


에 의 ㅎ 


[0029] 


율 적 으 로 검 사 할 


| 하 고 효과적, 호 


정 © 


д. 
~ 
본 중 호 
о ор Ру 
때 т 이 
ШИШ (п 
т 9 머 
т ош: Јр 
зо жю Ш Ше: 
ю о 초 너 5 т 
хг Ar ^“ 니퍼 Nr 
о ою 그 Т ко” с Т 
Юе 될 | < ож 부지 
월 О < N . 버 ㆍ 는 хо ОШ 
Шо = ш А х ЩЕ ^ Т | 의 고 에 급 
때 때 ыо т 버버 с 호 의 호 호 고 고 
П] = —- —- 는 < А [гч 
шщ тшш ^ Ж Козу Ж ИСНИ о 
그 е ж Ж е О < М ㅎ 
т т 600 이 Г э = + 버 a 
운하 하비 이 ү 일 호 жш Т 호 
© ч 때 고 군 ж ооу О ©" 후 
бо то + о о т о о ш = ът 인 은 
= 의 Ш меъ тошо р зо > ж 앤 
т т = мог ХЫ} е 4р +} 중 중 тш фо 
э - ШШ 20 440 н 2440 240 20 | | ~ М ою 
ъъ шо шщ шош шщ о шо ш мод 5 주보 ° 
ют ттт п т т я < 수 тор 
이 이 > = = > ㅎㅎ 을 때 ЕА ә ор 
ю : ют № юш № № Р шю Дд Доо ду ар т Ж 
건 ЖШ тШ ШШ ТШ т ШШ лош | 포 Ж 포 т отш 
= 제 
їз 개 ошо 때 ошо 개 제 개 패 패 ЮМ 2 ы Мм 
а р әр ш 에 개 әр ер ә 8 0 Ф 한 о 
і [е] (0) ыс on [Хә] [ы оо о т т і т т т 
нинин ининин ининин инин нии н 
С 
о 
을 


[0031] 


이 도 면 에 예 시 되고 


특정 실 시 예 들 
태 에 대 


있는 바 , 


가질 수 


를 
= 


여러 가지 실 시 예 


것이 아니며, 본 


한 정 하려는 


해 


다" 또는 "가지다" 등 
і 


재 를 
포 함 ㅎ 
조합 


에서, " 
의 


하지 


미리 배제 


성 


Дл. 
© 


것 들 의 존재 또는 부가 가 


의 어떠한, 그리고 


=. 
= 


께 나열된 단어 


» =, 
ㅇ 


’ 


” 또는 “둘째 
} 지 않는다. 예 
한 


ㅎ 
표 


첫째, 
정 


“ 


제 2,” 


о, 제 1 사용자 기 


들어, 상기 표 현 들은 
구 


= 
요 
к. Ж 


한 
7 


으 
= 


ЕЕ: 


를 들어, 본 발명 


예 를 


사용자 기 기 를 나타낸다. 


르 
а 


사용자 기 기 이며, 서로 다 


위 를 벗어나지 않 으 면 서 제 1 구 


리 범 


10-2241701 


등 록 특허 


wr в 
ой 5 К рр т т 
Е Ж № 
ш” 이, Жо 대 
호 БАРЫ ту о АШ ХШ 
내 е0 8 от 된 

더 고 0 р шй у 
ү. ЖЗ. э ту) ㅜ © Ћо = 
나 5% аф Ж л А 
ше Ты ҳо 
= № 아 HK жр о К: 

Г [| 
е бт КГ < 
Е шла ® 
үс А] Сааи: ою 100 |! 
ак 1 о ж ‚о 1 
= ою 10 = ю ор 5 와 
보려 0 өз до у 그 이 고 될 
4 |} 두 > 해 о ^Ш = 
паста р 
пш ртт р Е 
СЕСИИ Е 
р 0 а 중 
бо рт ошто, © _ у, = 
문고 여서 700 ә ор т 9 т 
찌고 1 н ео а , пр 
Зати омак 을 펀 
= Мх С НСЗ е. \ о = 
ыы ртт зу 세 오 

И) А - = 
СЕА № ДК 
는 - к ЖГ "ҳ 
ТЧ: 
Ао 9 ар к т оң 
о дух оо Т ° 5 оү 
п о 20 а 2 어가 
0 ор \ 0 
фо ктт ШОХ р 오메 
ДЫ Кт ШК ТТ уус Коо 
여 р ДЇ) жу = Е Ар о 
то ЇЙ 0 т 후 тл 이 тт 중 би 
атат уат 1 
ЖГ о 전 юн ЧТ т. —_ 너 то < 
в @ 은 „бает эпе 오이 
ыш oon oT 
кеси сБ Ў ~ 
аа Шш тэ й 수 
^ оң ата АЫ = 
Е КАЕ ыл даа 6 
ЕА 6 ЕЕС. 
В т г 
вю р Над шко рю ү 
ЗО Т ш ус т ® ш = 
инат ш нр др 

Жо. о ЮШЩ ощ x Ф® oo 
써 ~ № ~ 이 7 은 16 Ж 
алт телә ×※ = 전 
20 호 т 0 해 차 와 40 о т ° 

ок 
сб сб 
о о 
© =з, 


전 차 를 전 제 로 М 


역 
글 


하다. 계 


정 의 가 필요 


한 


에 대 


[0034] 


32 RR 
т 5 о 10 НЕ 
К п 10 ВЈ % 
하 Е 
т 의 ГЫТ 
R KX 머 сту № 
1 т т о 
ар а 
190 Ww Ши 
x 2 т В 
боол = т = 
з = гош OY 
Шы Юм 
이 
20 80 ту х0 
МГ ар ВЕ о о 
Баш И 
기 그 ш от 
ㅠㅜ HH 
У > ㅠㅠ йд 
아 ~ Жожо 
о о қо 때 а= 
а Ш А р 
버 " 이르 
тоу 과 Ф 
Hh % Жо 
2 에 = 
주 ш ҳо 해 а. 
ец ЖЫШ 
누구 чс 
А ор 더 А ар = 
10. р = ©) 
ы В ар о, 
м № , 고 이 2 юр 
= р т = 
Б 70) оо 
2 в е 가 
17 тю 7 е 
Га 
40 때 너 동 © 
Колу 이 = 더 © 
ы. н 
ж 이 . = 
н хт т 
а 을 를 ЖТ 
тш AK 
у 
е) 
о 
=; 


도 13 에 서 나타낸 바와 같이, 


[0036] 


Юю т © тъ WG 
о оор а \_ то Же 97 
д- 15 ~ 애매 ој 
„ЕЕ 5 ы 9]. 
MM 5 „Оооо ТО 
ДА оо PP 
아교 4 더 - до 
+ 가업 LHR 
WE е 
отша вт? 
р а ші 
о а 0 т о К 
В ы р д0 КЕЕШ 
xo 이 АШ Т1 
СЕ ае 
Е ШЫ л 19 
Мот © рт та 
К 아 x тг 0 јр 
бют Ба 
№ а ㅡ д == 인 о 
ае фо 0 т 
ойдо нт = 
х то д = 
рю нв 
+ 원 “ж 
о 
=. тив 
N о“ то В = 
оң КОН 
ЪЫ © ож Ө ПШ С 
т 90 т Ек 
а СГ: 
ха Мг о 21 
от. а ор а 
г ооа 
бое 00 < т 
Ф к АБ 
고 ња Ш 9 Рег 
Ww то К Te = Го то 0 
호다 도데 Шс 
21р то х х 
т EF #2 Ј 
нале ж 
Ho 버 버 
= Жк 제 호 Јр 
일요 5 1. 9 — 
Е 이 이 жк о 
® т т а т КЮ 
ЧЕ: 
ОМИ 
10 м < ҳо ~ 
о 노가 тж А 
т 1 스무 0“ 
ос х < т 암 
5 
сб 
о 
2, 


#1 


데이터 


[0038] 


р 다 
= 
а 
ые с оо 
1 а оо е | | | о 
сч| ©{ ©| &| о | | ыо | 

Чоо 의 의 의 의 이 이 이 기 + 
=о ч| 더 

| № 

BINH 

р 

ог] 

=) 

| 

| 

але, 

137 Е 

21.8 

| о 

파 | 00 

О 14| | о | оо о ооо | о © 
о || 의 сч| е 에 со| | са| со| сч| | о 
в) 
т 
| 
— 
Е 
4 
| 가 | | оо| о | | | о со шю 
| | 의 о чар оо | 의 їб| о 
мачо чо юю јо © 
| | оч сч] сч| еч) еч сч сч] ос 
10 

~ 

во 

| 

61 | 

29 

이 시 

= Е 

21 = 

РА 
о! 
а Ре Г РЕ ра ае а и ва. = 
ом | о 1 оо| 11 | оо| | со 
132 
т 
9 


[0039] 


[0040] 


[0043] 
[0044] 


등 록 특허 10-2241701 


2.7 1,792 

4.2 2,198 

5.8 2,525 

6.5 2,587 

9.6 2,680 

10.2 2,689 

10.4 2,690 

7.1 3,102 

7.0 3,145 
지 형 과 상 관 없이 주 행 거 리 에 따라 최대 а 이 동 량 ' 또한 증 가 하는 것을 명확히 확인할 수 있다. 따라서 ' 
а 이 동 량 ' 의 측 정 은 퀘 도의 마 모 / 노 후 를 판 단 하기 위한 적절한 기 준 이 된다. 이하 상기 표 1 에 따른 회귀 분 
석 을 통하여 그래프 1 및 그래프 2 와 같이 최대 ' 핀 이 동 량 ' 이 бш 경 우 의 주 행 거 리 를 확 인 한 다 
그래프 1 8 부대 회귀 분석 


핀 미 동 량 (8 부 대) 
- 09 фо 6 ат оош чы 0 ㅁ = шоо 


2000 


즈 
고르 


ш 미 동 향 ( ㄷ 부대) = 1.17 


핀 미 동 량 (( 부 대) 
ч) б] 5 її ушр са] үш) б] о 


2000 


3000 


행한 거 리 (6 부 대) 


3000 


주 행 한 거 리 ( ㄷ 부대) 


600 에 9] 


2.0510 인 н}, 상 기 의 회 귀 분석 


결 과 는 이와 일 치 함 을 확인할 


4000 


4000 


주 행 거리는 각각 2,2650, 2,125 로 
А 


+ 0.002271 주 행 한 거 리 ( ㄷ 부대) 


1.68290 
65.5% 
63.7% 


5000 


9 수 있으 
확 인 하였다. 기 존 의 계열 전 차 의 
인 할 수 있다. 따라서 ' 친 이 


-8- 


귀 직 은 

량 ' 이 

평 균 적 인 궤도 수 명 은 
동 량 의 최대 한 계 를 600 


к= 


= 


10-2241701 
21, бшш 
측 정 방 법 을 


>. 


© 


= 
[е] 


등 록 특허 
핀 이 


므로 부적합 


= 
2 


о 


1 궤 


ШЫ; 
Ао 
ыч 


히 


기 
체 
체 


А 


퀘 도 정비 시점 또는 ' 핀 이 동 량 ' 


그 


= 


х= 


한구 


= 


이상 마 모 가 진 행 되었다 볼 수 있다. 따라서 어 


탕 으로 


바 


있다. 그러나 200 


о 
느끼 
다른 면 또는 다른 지 


8 


수 
내 


а 


술 된 
통 되 } 


계인 600 의 중 간 값 인 400 


37. 
о 


r+ 


© 
аА 


| 임 을 확인할 


’ 


한 겨 


간의 서로 


같이 


이 될 수 있다. 그러나 반드시 я 


퍼 
쁘리 


낸 바와 
캘리 
궤 


이 일 정 값 보다 크 다 면 궤 


도 2 에 나타 
로 버니어 


이동 


200 가 최소 한 계 이고, 600 가 최대 
а 수 있다. 따라서 최소 한 계 인 300 와 최대 


о. 
는 


[0045] 
[0046] 
[0047] 
[0048] 
[0049] 
[0050] 


수 있다. 


수 있 다 (도 1, 5 3). 


격 이라 판단 


합 


Ш 


ШШ 
균 


х= 


== 


하여 상기 


о 


이 400 이 내 이 면 합격, 


량 
의 노 후 / 마 모를 조 기 에 효과 


동 
의 범 위 내 에 서 여러가지로 변 


т 
= 


f 궤 


나타난 바와 


© 


명이 34.180 나 증가 


도 개 


о 
! 고무 과 다 미 


„5 
i 


= 


이 


면 끝 단 에 서 핀 끝 단 까 지 의 거 리 에서 5500 
2 에 


А] = 
#2 


거리 2,051кт 대비 


{ 


0 ~ 400 이다. 따라서 상기 핀 이 


© 


나타낸다. 


결 과 를 


+ 


©| 
A 


1% 


2,752 떼 로 상기 기 


하고, 이 


АА 


© 


것이 가능 


А2 
1 


з 


} 여 도 출 된 다 ( 도 2, 5 2). 


명) 
하 


취 
^ 
^ 


체 적 으 로 к] 


№ 실시 
이하 ' 핀 이 동 량 검사기 


행 거 리 ( 


о 


ж 
개" 
형 


[0051] 
[0052] 
[0053] 
[0054] 
[0055] 
[0056] 
[0057] 


10-2241701 


등 록 특허 


기 구 를 


а| 


22 5 
ыт >. 


에 최 적 화 된 검사 또는 


[0058] 


한 


드 축 


라이 


5 6 
ㄴ 그 


가 되며 1 개 


се. 


부 베이 
5 에 서 나타낸 바와 같이, 


직접 


3 개 이 상 이 연 결 대 (300) 에 


은 
= 


상기 측 정 용 팁 (100) 


[0059] 


1 
= 


힌 
인 


t 다 . 


} 는 역 함 으 
ч. "шыш 


о лу] 
© бе 측 정 ㅎ 


= 


os А 
함 하는 것을 


кд 
주 


== 


단 은 제 1 결 합 부 (101) 


[0060] 


} 지 부 (201) 는 손 으로 


럼 빙 


미 끄 


한다. 


징 으로 


위해 기 


의 소 재 로 감 싸 서 미 끄 


구 체 적 으로 미끄럼 방지 


학 
= 


방지 역 


=з 
11 


ДЕ: 
о 


천 


주 


이나 고무, 


사 용 자 가 잡 기 에 


Жы 
ч 


이의 #7 


«|р Пп 


상기 연 결 대 (300) 는 공 


[0061] 


7 에 서 나타낸 바와 같이, 
베 이 스 부 (302) 가 있으며, 상기 면 에 상기 제 1 결 합 부 (101) 와 일대일 대 응 하는 제 3 결 합 부 (302) 가 3 개 이상 포 


і 
2 


+ 


8% 


1 - 


о] 
АХА 


터 같은 거 리 에 
(500) 에 내 장 되어 


단 


도 8 에 나타낸 바와 같이 일 


제 5 결 합 부 (402) 가 포 


한다. 


} 는 역 함 으 
= 언도 


츠 저 으 고 
측 정 을 ° 


т= 


은 슬 라 이 


(400) 


т- 25 
—% 


라이 
기 측 정 용 팁 (100) 의 제 1 결 합 부 (101) 과 결 합 되기 위 


22 
= 


상기 


[0062] 


Д) 
СИ 


한 


상 


ЫЕ 
~ 


50. 
더 르 


한 


А а 
1 = 


(403) 이 ж 


저 28 
опт 


= Аза 


~ 


되 
상기 제 5 결 합 부 (402) 에 서 몸 체 부 (401) 방 향 으로 일 정 거리 이 격 된 곳에 측 


금 부 (404) 는 둘 레 방 향 으로 Мо] 그 어 져 있어 투 시 창 (700) 


촉 


접 


으 
= 


[0063] 


인 


Юм з о 
2 хо о2 юл кд 
л Ш 
Б < ш 4 
0 < 
М тъ х 0 
ш т Е ің 개 
ОХ on 은 в 
с 52 Бйз 
с? то 5 
10 ОН ооуу < ЖШ 
0+0 Ш 
ОИ 
дір 28 т? 등 “шу 
Ф < 
т ~ 의 ч = 
ете ДШ 
т) ШЇ (Г 요 =) 
ВЈ 2 пу О 
10) 0 ор ощ 
GG ШО - ој 
п по В) А = 
= <] Ела ҳ 
Э Н] О о 
М 기 ~ ЮП 
ы _ 20 ту ШШ 
년 р 
ыа б 
Ши: © д 
®© З 로 
= 유 АЕ 5 д 
о х Яй к. 
20 || 20 4 내 
머 е 160 ㅎ ^Ш 
ор ТУ = 5 % 
пш Л д @ т 
Жж оя 
ы Ой Кт 
Ж р Ж 해 ~ 
р 10 г 인 = 
5 т са 
= 5 © 
ш, бу 5 в) 
바화 АР Чо 
Ш = о. 
тш 이오 
Шш 그 7 т^) 
єз у о ОШ 
NB ТШ 
чу ч л = 
н БИШ 
л хо 
이! юл < Ју 
Ее 
Ке) 
с 
= 


(200) 결 합 체 가 


데 , 


} 단 부 분 으로 나뉘는 


ㅎ 


부 분 과 


(502) 와 결 합 되기 위 


투 시 창 장 착 홈 (603) 


한 


시 창 (700) 과 결 합 되기 위 


바 


부 (601) 길이 


체 


모 
тт 


= 합 격 과 = 


관 겨 


(400) 과 의 


=. 
= 


드 축 


라이 


[0065] 


적절한 두께 


11 에 나타낸 바와 같이 


다. 도 


한 


| 는 역 할 을 


ㅎ 


-10- 


10-2241701 


등 록 특허 


의 홈 을 


А 


선 


А] 
개 


기 투 시 창 (700) 에 


억 지 끼 움 방 
시 오 차 가 최 


을 빨 도 상기 홈 
홈 (603) 에 상기 투 시 창 (700) 을 


선 
시창 장착 


라이 


관측 


9 눈 금 부 (404) 는 


(400) 의 #5 


드 축 


2 
= 


상기 투 시 창 (700) 과 상기 


단 , 


상 


(702) 의 중심선, 


30 


한다. КЛ] 


차 +0.2тш)®- 


} 게 는 400( 공 


ㅎ 


하며, 바람직 


서로 동일 


BW 


에서 핀 끝 단 까 지의 거 리 가 5500 인 것은 상기 기 술 된 바와 같다. 따라서 кл] 


лы 


(400) 9] 제 5 결 합 부 


드 축 


라이 
} 는 5500 가 되어야 


한다. 


А 


의 높이 


간 


정 부 (102) 끝단 서로 


용 팁 (100) 의 상기 제 1 


상기 제 1 결 합 부 (101) 내지 제 7 결 합 부 (602) 
결 합 부 (101) 는 상기 연 결 대 (300) 의 상기 제 3 


[0066] 


(400) 의 상 


드 축 


라이 


Хол < ор 70 
тзт ХГ 
때 Е 
ан 8 
= т 0 © т 
д оло ур Га 
ә Жор < 
з 일 서 
= ол т 
щш © 영 
даш Ош 
тоё ЫД- … у 
> 3 
етай 5 
ИСТ 
отет т 
амт Ф 
оо _ 0 р 시 
162 һе р < 
пед т 
~ - ] 
т 음수 т Nr 
+821059 더 
о 해 그 2 전 76 
Шили К 
9 은 원 를 그 то 
зв® ә Јр 
Сот М np 
о ете 이 
Бетен 가 
р х0 < - 
ф 2 Жо у 1 
_2 7 8 + 
м ОРУ 77: 머 
е уБ ^ т 
‚е ЮЛ | 
© ош Ш 
분 И Жа в 
теак т 
시데 호소 д К 
= < < Nr 
^ с] 위 
5 от 03 ~ дг 
~ XY ㆍ 00 “| 
ашт Ох ^ 
ШО 00 2 тр 이 
ДЬ ш ЖП ЮЛ г їй 
192 ШОШ , ә 
р 책 은 
соты = 
Жо Оо ы ~ 
совр 
м №1 ХО я 
с 
Хе) 
сз 
= 


것도 가 능 하 다. 


과 같다. 


줄이는 


] 의 사 용 방 법 은 다 


ха 
= 


(400) 의 제 5 결 합 


드 축 


라이 


상기 


으 
끈 


АЯ 


[0068] 


= 
두 


통해 


시 창 (700) 을 


= 
두 


(400) 의 측 정 눈 금 부 (404) 가 상기 


가 궤 


[0069] 


위 내 에 서 여러가지로 변형 


9 
a 


도 면 의 


부 호 의 설명 


정 용 팁 


2 
가 


100 


[0070] 


까 
980 


합 


101 제 1 


200 손잡이 


브 
^ 


А 


몸체 


201 


지부 


тю 
가 


=н 


202 미그 


까 
Шш 


합 


300 연 결 대 


203 제 2 


브 
=й 


Ж 


몸체 


301 


까 


302 기 준 베이스 


11 


10-2241701 


등 록 특허 


가 
д 
70 


1. 


303 제 3 


가 
Т 
700 


1. 


304 34 


! ж 5 
Г гот 은 
ТО 067 
оъ д Т ю “Н СІ 까 шоо, 까 
т жоо юте о м Ж 
새 때 ж о] Гг ш 또 ж о дд 
о і сч со Бу о =ч сч о ті 
Гав о о о Га) С ©з [э Ф сз 
ч ч ч ч ч а] 163 е] Кә) ә) 


가 
Т 
70 


1. 


602 제 7 


700 투 시 창 


701 몸 체 부 


- 12 - 


기 


궤도 몸 체 로부터 핀 끝 단 까 지 의 거 리 를 측정 


| 


상기 측 정 값 에서 기 본 값 을 빼서 
핀 이 동 량 도출 


| 


상기 펀 이 동 량 의 


절 댓 값 이 기 준 범위 


- 13 – 


51 


5:2 


등 록 특허 102241701 


їп 


궤도 몸 체 로부터 펀 끝 단 까 지 의 거리 


uw 


аз | 
상기 측 정 값 에서 기 본 값 인 550 ㅁ 를 빼서 
핀 이 동 량 도출 i, за 
상기 핀 이 동 량 의 
절 댓 같이 40 이내 i. яв 
| |, 


- 14 – 


등 록 특허 102241701 


= 83 
100 
300 
400 
700 
600 500 


200 


- 15 – 


등 록 특허 102241701 


100 


101 


200 


203 


201 


202 


300 


302 303 


-16- 


등 록 특허 10-2241701 


10-2241701 


등 록 특허 


400 


402 


500 


502 


-17- 


210270 


700 


중 앙 가이드 부분 


С 3.0 
2 개소 


-18- 


등 록 특허 10-2241701 


등 록 특허 10-2241701 


검 사 방법: 궤도 몸 체 부터 핀 끝 단 까지 측 정 값 에서 기본값 55007 를 1 0 


- 19 – 


